EXPERIENCIA AR — RESOLUCAO
DE PROBLEMAS

Quando a imagem
nao fica estavel

A ancoragem espacial fixa a velocidade, a
navegagao € 0s perigos a mota. Se aimagem
tremer, saltar ou derivar, uma das entradas de
seguimento esta a sofrer interferéncias — este
guia identifica-a e corrige o problema.

IDENTIFICA O SINTOMA

A imagem treme — uma vibragao ligeira e
J\r constante, que piora com as rotagoes, a
velocidade ou o piso irregular.

A imagem salta — nao ha vibragcao; muda
<-I-) bruscamente de posicao quando moves a
cabeca.

A imagem deriva — afasta-se do local onde
devia estar e permanece deslocada.

COMO FUNCIONA ESTE GUIA

IDENTIFICA — associa o problema a um

dos sintomas acima.

TESTA - uma verificacdo de dois

minutos isola a causa.

CORRIGE — com uma definicado, um ajuste

do suporte ou uma recalibracao.

AR-EXPERIENCE TROUBLESHOOTING - PT - V1.0

Free Bird
Skynyrd

03:10

- - VIBRACAO — PP.03-04

- - DERIVA — P.05

- - SALTOS — P.04

Todos os testes comegam da mesma
forma. Senta-te na mota em posigao de
condugao — a verificagao da pagina 02 —
para que o capacete consiga ver e sentir

a mota.

Conduz rumo ao futuro Concebido na Suiga - Fabricado em Portugal support@aegisrider.com
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AR EXPERIENCE — TROUBLESHOOTING 02 / 06 - THE CHECK

'- -\ . o ~ . ~ ~
A verificacao: posicao de conducao
COMEGA TODOS 0S TESTES AQUI
O seguimento depende de duas entradas: a cAmara de seguimento do capacete vé a mota para se localizar em relagao a ela e os
sensores de movimento do telemdvel sentem o movimento da mota. Ambas sé funcionam quando estas sentado como se estivesses
a conduzir, pelo que todos os testes deste guia comegam nesta posigao.

01

Senta-te na mota —

02

Coloca as maos no guiador

03

Na AR Vision Companion,

04

Verifica aimagem —o

posicao de condugao, — nunca no deposito nem toca em Launch para icone "Localization
motor desligado e AR sobre ele: acamara de iniciar a experiéncia AR e unavailable" ndo deve
Optics montadas. seguimento tem de ver a olha em frente. estar visivel em lado

mota. nenhum.

0 ICONE "Localization
unavailable"

A camara nao consegue ver a

1 1 O mota — o seguimento funciona

km/h apenas por inércia.

desaga_recer. Se o icone aparecer, ajusta a postura até

Y A
)
\\_’

O QUE A VERIFICAGAO INDICA

O icone nao aparece na posic¢ao de conduciao — alocalizacédo esta a
funcionar corretamente. Testa agora o teu sintoma.

- - 0 TEU SINTOMA — PP.03-05

O icone aparece sempre que uma mao tapa a zona do depdsito — a tua
postura bloqueia a visdo da camara. Mantém as maos no guiador.

- POSTURA — REPETE A VERIFICACAO

_)_

O icone permanece visivel mesmo na posicao de conducao correta—a
camara raramente encontra a mota.

- - DERIVA - CAUSA 3 — P.05

A seguir: a imagem treme — paginas 03-04 - aimagem deriva - pagina 05



AR EXPERIENCE — TROUBLESHOOTING 03 / 06 - VIBRATION

CAUSA 1 DE 2

Vibracao — motor e estrada

Os sensores de movimento do telemével enviam todos 0s movimentos da mota para o sistema de seguimento. A vibragao do
motor e o piso irregular chegam ao telemavel através do suporte — e a imagem vibra em conjunto.

TESTE — MOTOR DESLIGADO VS. A PARTIR DA VERIFICAGAO DA POSIGCAO DE CONDUGAO -
MOTOR LIGADO P.02
1 - MOTOR DESLIGADO - 2 - MOTOR LIGADO - EM - RESULTADO
Observa aimagem —esta é a N A vibragado aumenta e diminui
tua referéncia. Deve estar Liga o motor, com a caixa de com as rotagdes — a vibragdo
estavel. velocidades em ponto morto. Da do motor esta a chegar ao
pequenos toques suaves no telemovel. Aplica as correges
acelerador e volta a observar. abaixo.
(4 )\ (2 \

CORREGAD 1

Connected to

My AR Vision

DEFINE ESTABILIDADE DO HUD COMO Smooth

CAPACETE » XR Preferences »

Customize the behavior of the AR experience.

ESTABILIDADE DO HUD » Smooth

RESPONSIVO
Smooth ﬂ v

Seleciona Smooth — totalmente a direita. Esta
opcGao reduz a vibragao a custa de um ligeiro

. N ) ’
atraso; para uma imagem instavel, € a escolha [(7 someemse:

D R R I R g

«» AR Behavior

v

Settings

B Align Local

2= HUD Stability

Reduces vibration at the cost of latency.
® Latency Vibration

Certa. Q Helmet Settings

/

™ Medj

-y
Smooth

\ ’

=

Sao dois toques a partir do separador Capacete e a
alteragéo produz efeito imediato.

A 2.

Separador Capacete — XR Preferences. Estabilidade do HUD — seleciona
Smooth.

CORRECAO 2 — REORIENTA 0S AMORTECEDORES DO SUPORTE

O motor e a estrada fazem a mota vibrar sobretudo na vertical. Volta a montar o ber¢o de modo que os amortecedores de
borracha fletam ao longo desse eixo — alinhados com a vibragdo, sem ficarem travados contra ela. Mantém também o
bracgo de alavanca entre o suporte e o guiador o mais curto possivel — um brago comprido amplifica a vibracao no
telemavel. Volta ao teste:

D Apds cada correcao, repete o teste com o motor desligado/ligado indicado acima. A imagem mantém-se estavel ao
longo das rotagdes — concluido.

A vibragao ndo muda com o motor desligado ou ligado? — turbuléncia aerodinamica, pagina 04



AR EXPERIENCE — TROUBLESHOOTING 04 / 06 - VIBRATION & JUMPS

CAUSA 2 DE 2

Vibragao — turbuléncia aerodinamica

A alta velocidade, um para-brisas com fluxo de ar turbulento pode abanar o proprio capacete. O telemdvel ndo sente esse
movimento, mas a tua cabega e, com ela, as AR Optics, vibram. Sinal tipico: aimagem esta estavel com a mota parada e
o motor ligado, mas vibra apenas em andamento, independentemente das rotacées.

TESTE — COLOCA O CAPACETE NUM FLUXO DE AR LIMPO EM ANDAMENTO - ESTRADA TRANQUILA

1. Se o para-brisas for ajustavel, experimenta uma posicdo claramente diferente — a vibracado também

muda?

2. Coloca o capacete num fluxo laminar: muda a tua postura de conducdo ou — apenas se a tua
seguranca, capacidade, as circunstancias e as regras de transito o permitirem — levanta-te nos poisa-

pés por breves instantes.

RESULTADO A imagem fica muito mais estavel assim que o capacete entra num fluxo de ar limpo — a causa é a
esteira turbulenta do para-brisas.

/ CORRECAD Mantém o para-brisas na posi¢éo que proporcionou um fluxo laminar junto a cabega e define
Estabilidade do HUD como Smooth (pagina 03) para absorver a vibragéo restante.

Saltos — sem vibracao

Se aimagem nao vibrar, mas mudar bruscamente de posi¢ado, 0 modelo da cdmara ndo esta a estimar de forma consistente
a posicao e a orientagao do teu capacete. Este problema ndo se resolve com uma definicao; ajustamos o modelo para ti.

UM SINTOMA DIFERENTE

I 0 SINAL — 0 HUD ESTABILIZA DESLOCADO APOS UM MOVIMENTO DA CABECA |

110

km/h

TESTE — 1 MIN CORREGCAO — AJUSTAMOS O

) o L B TEU MODELO
A partir da verificagao da posi¢ao de condugao, move

lentamente a cabega — para a esquerda, para a direita, Abre um pedido de suporte através de

para a frente e para trds — e observa: apés cada support@aegisrider.com — adaptamos o modelo de
movimento, a imagem estabiliza numa nova posi¢ao seguimento a ti. Consulta a pagina 06 para saberes o
deslocada? que deves incluir.

Em vez disso, aimagem afasta-se gradualmente? — deriva, pagina 05
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AR EXPERIENCE — TROUBLESHOOTING 05 / 86 - DRIFT

A imagem deriva

4 CAUSAS — VERIFICA-AS POR ORDEM

A deriva ocorre quando a imagem se afasta da mota e permanece deslocada — 0s sensores inerciais e a cdmara

do capacete nao concordam quanto a posi¢cao da mota. Ha quatro causas, que deves verificar por esta ordem:

®©

Nao é deriva: aimagem sair do teu campo de visao nas curvas. O conteudo esta ancorado a frente da
mota. Quando olhas para o interior da curva, sai naturalmente do teu campo de visao e deixa a estrada
desimpedida. E intencional: o teu campo de visdo & inviolavel. Se quiseres ver contelido enquanto olhas para o
interior da curva, explora XR Preferences - Comportamento de AR.

O telemovel nao esta montado como no percurso de SUPORTE = POSICAQ CALIBRADA
calibracao

Sinal: a deriva comegou depois de voltares a montar o suporte, colocares uma capa nova no telemével
ou mudares a posicao do berco.

Correcao: repete a calibragao. Cria um novo veiculo na AR Vision Companion e faz o percurso de
calibragdo — consulta os passos 3-4 do Guia de configuracgao inicial.

Esta selecionado o veiculo errado nha garagem VARIAS MOTAS
Sinal: conduzes mais do que uma mota calibrada e a mota de hoje nao é a que esta selecionada.

Correcao: seleciona o veiculo correto na app e toca em Launch para iniciares a experiéncia AR.

A camara raramente vé a mota "Localization unavailable" — P.02

Sinal: o icone "Localization unavailable" aparece durante longos periodos, mesmo na posigao de
conducao — a camara de seguimento capta a tuaimagem ou a estrada em vez da mota, pelo que a
localizacao raramente corrige a deriva.

Correcao: recalibra o veiculo. Cria um novo veiculo na AR Vision Companion e repete o percurso
de calibracao.

O capacete ainda nao aprendeu os desvios do giroscOpio — uM VALOR DE DESVIO POR °C
ultimo recurso

Sinal: capacete novo ou primeira viagem a uma temperatura invulgar — ocorre uma deriva acentuada
sempre que a camara perde a mota. Quando esta ligado e imével, o capacete regista o desvio do
giroscopio a cada temperatura; se a tabela de desvios estiver vazia, ndo consegue compensa-lo.

Correcao: coloca o capacete sobre uma mesa — nao o coloques ha cabeca. Monta as AR Optics e toca
em Launch para iniciar a experiéncia AR; depois, retira as AR Optics e deixa o sistema funcionar
durante 30 min. A carga de processamento de AR aquece o capacete ao longo do respetivo intervalo
de temperaturas e preenche a tabela de desvios — retirar as AR Optics evita a retengao permanente
de imagem no ecra.

Verificaste as quatro causas e a imagem continua a derivar? - pagina 06
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O GUIA COMPLETO NUMA SO PAGINA

VIBRACAOD - Vibragéo do motor ou da estrada a Estabilidade do HUD —» Smooth - 5 03
ROTAGOES chegar ao telemovel reorienta os amortecedores '
VIBRACAO - Turbuléncia aerodinamica criada Posicao do para-brisas que proporcione .
VELOCIDADE pelo para-brisas fluxo laminar
O modelo da cdmara estima . .
L . - Pedido de suporte — ajustamos o
SALTOS posigoes e orientagdes P.04
. . modelo
inconsistentes

O telemovel esta numa posicao
diferente da posicao de calibragdo

DERIVA - SUPORTE Novo veiculo + percurso de calibracao P.05

Veiculo errado selecionado - a . . .
DERIVA - GARAGEM N ) Seleciona o veiculo correto - recalibra P.05
camara raramente vé a mota

A tabela de desvios do giroscopio
DERIVA - NOVO ainda nao esta preenchida — ultimo
recurso

AR em execuc¢ao com o capacete sobre a
mesa — AR Optics retiradas, 30 min

A imagem continua instavel?
Ajustamos o modelo para ti

Escreve para support@aegisrider.com — em caso de saltos ou deriva persistente,

adaptamos 0 modelo de seguimento a tua configuragao.
Inclui: NOME DO PERFIL DO VEICULO FOTOGRAFIA DO TELEMOVEL NO SUPORTE

TESTES REALIZADOS + 0 QUE OBSERVASTE

Um bom habito: O capacete continua a

aprender os desvios do giroscopio sempre Mantém o software atualizado: O

que esta ligado e imével. De vez em quando, seguimento melhora com as atualizagées de
Q deixa-o ligado e imével numa prateleira, em software — instala-as quando a AR Vision

vez de o desligares sempre de imediato; Companion disponibilizar uma (Capacete —

assim, a compensagao da deriva mantém-se Software Update).

precisa ao longo das estacgoes.
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